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Sicherheitsvorschriften

Erklérung Si-
cherheitshinwei-
se

Allgemeines

A GEFAHR!

Bezeichnet eine unmittelbar drohende Gefahr.
» Wenn sie nicht gemieden wird, sind Tod oder schwerste Verletzungen die Fol-

ge.

/\  WARNUNG!

Bezeichnet eine moglicherweise geféhrliche Situation.
» Wenn sie nicht gemieden wird, kdnnen Tod und schwerste Verletzungen die
Folge sein.

/\  VORSICHT!

Bezeichnet eine moéglicherweise schéadliche Situation.
» Wenn sie nicht gemieden wird, kdnnen leichte oder geringfligige Verletzun-
gen sowie Sachschaden die Folge sein.

HINWEIS!

Bezeichnet die Méglichkeit beeintrachtigter Arbeitsergebnisse und von
Schéaden an der Ausriistung.

Das Gerat ist nach dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheitstech-
nischen Regeln gefertigt. Dennoch drohen bei Fehlbedienung oder Missbrauch
Gefahr flr

- Leib und Leben des Bedieners oder Dritte,

- das Gerat und andere Sachwerte des Betreibers,

- die effiziente Arbeit mit dem Gerat.

Alle Personen, die mit der Inbetriebnahme, Bedienung, Wartung und Instandhal-

tung des Gerates zu tun haben, missen

- entsprechend qualifiziert sein,

- Kenntnisse vom automatisierten Schweifsen haben und

- diese Bedienungsanleitung sowie samtliche Bedienungsanleitungen der Sys-
temkomponenten vollstandig lesen und genau befolgen.

Die Bedienungsanleitung ist standig am Einsatzort des Geréates aufzubewahren.
Ergédnzend zur Bedienungsanleitung sind die allgemein gliltigen sowie die 6rtli-
chen Regeln zu Unfallverhltung und Umweltschutz zu beachten.

Alle Sicherheits- und Gefahrenhinweise am Gerat
- in lesbarem Zustand halten

- nicht beschadigen

- nicht entfernen

- nicht abdecken, tUberkleben oder Gbermalen.

Die Positionen der Sicherheits- und Gefahrenhinweise am Gerat, entnehmen Sie
dem Kapitel ,,Allgemeines” der Bedienungsanleitung Ihres Gerates.

Storungen, die die Sicherheit beeintrachtigen kénnen, vor der Inbetriebnahme
des Gerates beseitigen.



Bestimmungs-
gemafle Verwen-
dung

Umgebungsbe-
dingungen

Verpflichtungen
des Betreibers

Es geht um Ihre Sicherheit!

Das Geréat ist ausschliefilich flr Arbeiten im Sinne der bestimmungsgemaéafien
Verwendung zu benutzen.

Das Gerat ist ausschlief3lich zum mechanischen Reinigen von Fronius Roboter-
Schweifibrennern im automatisierten Betrieb bestimmt.

Eine andere oder darliber hinaus gehende Benutzung gilt als nicht bestimmungs-
gemaf. Fur hieraus entstandene Schaden haftet der Hersteller nicht.

Zur bestimmungsgemafien Verwendung gehort auch

- das vollstdndige Lesen dieser Bedienungsanleitung

- das Befolgen aller Anweisungen und Sicherheitsvorschriften dieser Bedie-
nungsanleitung

- die Einhaltung der Inspektions- und Wartungsarbeiten

Das Gerat ist fur den Betrieb in Industrie und Gewerbe ausgelegt. Fir Schaden,
die auf den Einsatz im Wohnbereich zuriickzuflihren sind, haftet der Hersteller
nicht.

Fir mangelhafte oder fehlerhafte Arbeitsergebnisse Ubernimmt der Hersteller
ebenfalls keine Haftung.

Betrieb oder Lagerung des Gerates auflerhalb des angegebenen Bereiches gilt
als nicht bestimmungsgemafi. Flr hieraus entstandene Schaden haftet der Her-
steller nicht.

Temperaturbereich der Umgebungsluft:
- beim Betrieb: 0 °C bis + 40 °C (32 °F bis 104 °F)
- bei Transport und Lagerung: -25 °C bis +55 °C (-13 °F bis 131 °F)

Relative Luftfeuchtigkeit:
- bis 50 % bei 40 °C (104 °F)
- bis 90 % bei 20 °C (68 °F)

Umgebungsluft: frei von Staub, Sduren, korrosiven Gasen oder Substanzen, usw.

Hohenlage Uber dem Meeresspiegel: bis 2000 m (6500 ft)

Der Betreiber verpflichtet sich, nur Personen am Geréat arbeiten zu lassen, die

- mit den grundlegenden Vorschriften Uber Arbeitssicherheit und Unfall-
verhitung vertraut und in die Handhabung des Gerates eingewiesen sind

- diese Bedienungsanleitung, insbesondere das Kapitel ,,Sicherheitsvorschrif-
ten" gelesen, verstanden und dies durch ihre Unterschrift bestatigt haben

- entsprechend den Anforderungen an die Arbeitsergebnisse ausgebildet sind.

Das sicherheitsbewusste Arbeiten des Personals ist in regelmafiigen Abstanden
zu Uberprifen.



Verpflichtungen
des Personals

Besondere Ge-
fahrenstellen

Selbst- und Per-
sonenschutz

Alle Personen, die mit Arbeiten am Gerat beauftragt sind, verpflichten sich, vor

Arbeitsbeginn

- die grundlegenden Vorschriften Gber Arbeitssicherheit und Unfallverhitung
zu befolgen

- diese Bedienungsanleitung, insbesondere das Kapitel ,,Sicherheitsvorschrif-
ten" zu lesen und durch ihre Unterschrift zu bestatigen, dass sie diese ver-
standen haben und befolgen werden.

Vor Verlassen des Arbeitsplatzes sicherstellen, dass auch in Abwesenheit keine
Personen- oder Sachschaden auftreten kdnnen.

Nicht im Arbeitsbereich des Roboters aufhalten.

Das Gerat immer in ein Ubergeordnetes Sicherheitssystem innerhalb eines abge-
sicherten Bereichs einbinden.

Muss dieser Bereich zu Rist- und Wartungsarbeiten begangen werden, sicher-

stellen dass

- die gesamte Anlage fur die Dauer des Aufenthaltes in diesem Bereich stillge-
setzt ist

- und gegen ungewollten Betrieb z.B. Infolge eines Steuerungsfehlers, stillge-
setzt bleibt.

Wenn ungeschultes Bedienpersonal Zugang zum Geréat hat, muss fur die Dauer
des Aufenthaltes die Druckluft-Zufuhr zum Gerat gemaf ‘Performance Level d'
der ISO 13849-1 getrennt werden.

Ergédnzend zu dieser Bedienungsanleitung sind die Sicherheitsvorschriften des
Roboter-Herstellers zu beachten.

Den Korper, insbesondere die Hande, das Gesicht und Haare sowie Klei-
dungsstiicke und samtliche Werkzeuge von sich bewegenden Bauteilen fernhal-
ten, wie zum Beispiel:

- rotierenden Reinigungsfraser

- auf/ab fahrende Hubvorrichtung

- aus/ein fahrende Spannvorrichtung GasdUuse

- Drahtabschneider

Reinigungsfraser nicht unmittelbar nach dem Betrieb berihren - Verbrennungs-
gefahr. Die speziellen Sicherheitsvorschriften fir das Hantieren mit dem Reini-
gungsfraser in der Bedienungsanleitung beachten.

H&ande, Gesicht und Augen vor fliegenden Teilen (Spanen, ...) und aus den Trenn-
mittel-Einsprihdisen austretendem Druckluft/Trennmittel-Gemisch schitzen.

Abdeckungen durfen nur fur die Dauer von Wartungs-, Installations- und Repa-
raturarbeiten gedffnet / entfernt werden.

Wahrend des Betriebes

- Sicherstellen, dass alle Abdeckungen geschlossen und ordnungsgemaf} mon-
tiert sind

- Alle Abdeckungen geschlossen halten

Beim Umgang mit dem Gerat setzen Sie sich zahlreichen Gefahren aus.
Ergdnzend zu dieser Bedienungsanleitung sind die Sicherheitsvorschriften der
Hersteller des gesamten Schweifisystemes zu beachten.



EMV Gerate-
Klassifizierun-
gen

EMV-Maf3nah-
men

Personen, vor allem Kinder, wédhrend des Betriebes von den Geraten und dem

Schweif3prozess fernhalten. Befinden sich dennoch Personen in der Nahe

- diese Uber alle Gefahren (Quetschgefahr durch mechanisch bewegte Bautei-
le, Verletzungsgefahr durch Reinigungsfréaser, herumfliegende Spéne und
dergleichen, austretendes Druckluft/Trennmittel-Gemsich, Funkenflug,
Blendgefahr durch Lichtbogen, gesundheitsschadlicher Schweifrauch,
Larmbelastung, mogliche Gefdhrdung durch Netz- oder Schweifistrom, ...)
unterrichten,

- geeignete Schutzmittel zur Verfligung stellen oder

- geeignete Schutzwande und -Vorhange aufbauen.

Geréate der Emissionsklasse A:

- sind nur fur den Gebrauch in Industriegebieten vorgesehen

- kdénnen in anderen Gebieten leitungsgebundene und gestrahlte Stérungen
verursachen.

Geréate der Emissionsklasse B:

- erfillen die Emissionsanforderungen fir Wohn- und Industriegebiete. Dies
gilt auch fir Wohngebiete, in denen die Energieversorgung aus dem &ffentli-
chen Niederspannungsnetz erfolgt.

EMV Geréate-Klassifizierung gemafd Leistungsschild oder technischen Daten.

In besonderen Fallen kdnnen trotz Einhaltung der genormten Emissions-Grenz-
werte Beeinflussungen fiir das vorgesehene Anwendungsgebiet auftreten (z.B.
wenn empfindliche Gerate am Aufstellungsort sind oder wenn der Aufstellungs-
ort in der Nahe von Radio- oder Fernsehempfangern ist).

In diesem Fall ist der Betreiber verpflichtet, angemessene Mainahmen fir die
Storungsbehebung zu ergreifen.

Mogliche Probleme und Storfestigkeit von Einrichtungen in der Umgebung
gemaf nationalen und internationalen Bestimmungen prifen und bewerten:
- Sicherheitseinrichtungen

- Netz-, Signal- und Daten-Ubertragungsleitungen

- EDV-und Telekommunikations-Einrichtungen

- Einrichtungen zum Messen und Kalibrieren

Unterstltzende Mafinahmen zur Vermeidung von EMV-Problemen:
1. Netzversorgung
- Treten elektromagnetische Stérungen trotz vorschriftsgemafiem Netz-
anschluss auf, zusatzliche Maftnahmen ergreifen (z.B. geeigneten Netzfil-
ter verwenden).
2. Steuerleitungen
- so kurz wie mdglich halten
- eng zusammen verlaufen lassen (auch zur Vermeidung von EMF-Proble-
men)
- weit entfernt von anderen Leitungen verlegen
3. Potentialausgleich
4. Abschirmung, falls erforderlich
- Andere Einrichtungen in der Umgebung abschirmen
- Gesamte SchweiBlinstallation abschirmen



EMF-Maf3nah-
men

Sicherheits-

mafinahmen am
Aufstellort und
beim Transport

Sicherheits-
mafinahmen im
Normalbetrieb

Elektromagnetische Felder kdnnen Gesundheitsschdden verursachen, die noch

nicht bekannt sind:

- Auswirkungen auf die Gesundheit benachbarter Personen, beispielsweise
Trager von Herzschrittmachern und Hérhilfen

- Trager von Herzschrittmachern missen sich von ihrem Arzt beraten lassen,
bevor sie sich in unmittelbarer Ndhe des Gerates und des Schweif3prozesses
aufhalten

- Abstande zwischen Schweifikabeln und Kopf/Rumpf des Schweifiers aus Si-
cherheitsgriinden so grofd wie méglich halten

- Schweiflkabel und Schlauchpakete nicht Uber der Schulter tragen und nicht
um den Kdrper und Korperteile wickeln

Ein umstlrzendes Gerat kann Lebensgefahr bedeuten! Das Gerat auf ebenem,
festem und erschitterungsfreiem Untergrund waagrecht aufstellen, auf diesem
fest verankern und so gegen Umstirzen sichern.

In feuer- und explosionsgefahrdeten Raumen gelten besondere Vorschriften
- entsprechende nationale und internationale Bestimmungen beachten.

Durch innerbetriebliche Anweisungen und Kontrollen sicherstellen, dass die Um-
gebung des Arbeitsplatzes stets sauber und lbersichtlich ist.

Beim Transport des Gerates dafiir Sorge tragen, dass die giiltigen nationalen und
regionalen Richtlinien und Unfallverhitungs-Vorschriften eingehalten werden.
Dies gilt speziell fur Richtlinien hinsichtlich Gefahrdung bei Transport und
Befdérderung.

Vor der Inbetriebnahme, nach dem Transport, unbedingt eine Sichtprifung des
Gerates auf Beschadigungen vornehmen. Allfallige Beschadigungen vor Inbe-
triebnahme von geschultem Servicepersonal instandsetzen lassen.

Das Gerat nur betreiben, wenn alle Sicherheitseinrichtungen voll funktionstiich-
tig sind. Sind die Sicherheitseinrichtungen nicht voll funktionstlichtig, besteht
Gefahr flr

- Leib und Leben des Bedieners oder Dritte,

- das Gerat und andere Sachwerte des Betreibers

- die effiziente Arbeit mit dem Gerat.

Nicht voll funktionstlichtige Sicherheitseinrichtungen vor der Inbetriebnahme
des Gerates instand setzen.

Sicherheitseinrichtungen niemals umgehen oder aufler Betrieb setzen.

Vor Inbetriebnahme des Gerates sicherstellen, dass niemand gefahrdet werden
kann.

Das Gerat mindestens einmal pro Woche auf dufierlich erkennbare Schéden und
Funktionstlichtigkeit der Sicherheitseinrichtungen Uberprifen.

- Nur geeignetes original Trennmittel des Herstellers verwenden.

- Beim Hantieren mit Trennmittel, die Angaben des Trennmittel-Sicherheitsda-
tenblattes beachten. Das Trennmittel-Sicherheitsdatenblatt erhalten Sie bei
Ihrer Service-Stelle oder Uber die Homepage des Herstellers.

- Trennmittel des Herstellers nicht mit anderen Trennmitteln mischen.

- Kommt es bei Verwendung anderer Trennmittel zu Schaden, haftet der Her-
steller hierfir nicht und sémtliche Gewéahrleistungsanspriiche erléschen.

- Ausgedientes Trennmittel den nationalen und internationalen Vorschriften
entsprechend fachgerecht entsorgen.



Inbetriebnahme,
Wartung und In-
standsetzung

Sicherheitstech-
|:|_ische
Uberpriifung

Entsorgung

Sicherheitskenn-
zeichnung

Urheberrecht

10

Bei fremdbezogenen Teilen ist nicht gewahrleistet, dass sie beanspruchungs- und

sicherheitsgerecht konstruiert und gefertigt sind.

- Nur Original-Ersatz- und Verschleifiteile verwenden (gilt auch fiir Normteile).

- Ohne Genehmigung des Herstellers keine Veranderungen, Ein- oder Umbau-
ten am Gerat vornehmen.

- Bauteile in nicht einwandfreiem Zustand sofort austauschen.

- Bei Bestellung genaue Benennung und Sachnummer laut Ersatzteilliste, so-
wie Seriennummer Ihres Gerates angeben.

Die Gehauseschrauben stellen die Schutzleiter-Verbindung fiir die Erdung der
Gehéuseteile dar.

Immer Original-Gehauseschrauben in der entsprechenden Anzahl mit dem ange-
gebenen Drehmoment verwenden.

Der Hersteller empfiehlt, mindestens alle 12 Monate eine sicherheitstechnische
Uberpriifung am Gerat durchfiihren zu lassen.

Eine sicherheitstechnische Uberpriifung durch eine gepriifte Elektro-Fachkraft
wird empfohlen

- nach Veranderung

- nach Ein- oder Umbauten

- nach Reparatur, Pflege und Wartung

- mindestens alle zwolf Monate.

Fir die sicherheitstechnische Uberpriifung die entsprechenden nationalen und
internationalen Normen und Richtlinien befolgen.

Nahere Informationen fiir die sicherheitstechnische Uberpriifung und Kalibrie-
rung erhalten Sie bei Ihrer Servicestelle. Diese stellt Innen auf Wunsch die erfor-
derlichen Unterlagen zur Verflgung.

Elektro- und Elektronik-Altgerdte missen gemafd Européischer Richtlinie und na-
tionalem Recht getrennt gesammelt und einer umweltgerechten Wiederverwer-
tung zugefihrt werden. Gebrauchte Geréate sind beim Handler oder Uber ein lo-
kales, autorisiertes Sammel- und Entsorgungssystem zuriickzugegeben. Eine
fachgerechte Entsorgung des Altgerats fordert eine nachhaltige Wiederverwer-
tung von stofflichen Ressourcen. Ein Ignorieren kann zu potenziellen Auswirkun-
gen auf die Gesundheit/Umwelt fihren.

Verpackungsmaterialien
Getrennte Sammlung. Prifen Sie die Vorschriften Ihrer Gemeinde. Verringern
Sie das Volumen des Kartons.

Gerate mit CE-Kennzeichnung erfillen die grundlegenden Anforderungen der
zutreffenden Richtlinien (beispielsweise Niederspannungs-Richtlinie, Elektroma-
gnetischen Vertraglichkeits-Richtlinie, Maschinenrichtlinie).

Mit dem CSA-Prifzeichen gekennzeichnete Gerate erfillen die Anforderungen
der relevanten Normen fiir Kanada und USA.

Das Urheberrecht an dieser Bedienungsanleitung verbleibt beim Hersteller.



Text und Abbildungen entsprechen dem technischen Stand bei Drucklegung.
Anderungen vorbehalten. Der Inhalt der Bedienungsanleitung begriindet keiner-
lei Anspriche seitens des Kaufers. Fur Verbesserungsvorschlage und Hinweise
auf Fehler in der Bedienungsanleitung sind wir dankbar.
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Allgemeine Informationen
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Allgemeines

Prinzip

Geratekonzept

Einsatzgebiete

Der Robacta Reamer ist ein
Schweifibrenner-Reinigungsgerat, wel-
ches zur automatischen Reinigung von
MIG/MAG-Schweiflbrennern einge-
setzt wird. Mit diesem Gerat lasst sich
bei einer Vielzahl von Schweif3brenner-
Geometrien der Gasdisen-Innenraum
und die Gasdusen-Stirnseite zu-
verlassig reinigen und dadurch die
Standzeit dieser Verschleifditeile deut-
lich erhéhen. Gleichzeitig wird beim
Robacta Reamer durch gleichméafiiges
Aufbringen eines Trennmittels einer
neuerlichen Schmutzablagerung vor-
gebeugt.

Im robusten Stahlgehaduse sind ein Hubzylinder fir die Hubvorrichtung und
sdmtliche Pneumatikbauteile untergebracht.

An der Aufienseite befinden sich der Reinigungsmotor und die Spannvorrichtung
fur die GasdUlse des Schweif3brenners. Der Behalter flr das Trennmittel ist aufien
am Stahlgehduse befestigt.

Der Robacta Reamer kann optional mit einem Drahtabschneider ausgeristet
werden. Im Zuge des Reinigungsvorganges wird die Drahtelektrode flr den
nadchsten Schweif3prozess auf eine definierte Lange gekiurzt.

Zur professionellen Montage ist fir das Gerat ein stabiler Montagesockel erhalt-
lich.

Der Robacta Reamer eignet sich ausschliefilich fir die Anwendung im Automati-
ons- und Roboterbereich und kann sowohl bei der Verarbeitung von Stahl- als
auch Aluminiumwerkstoffen verwendet werden.

Der Robacta Reamer wurde konzipiert fur den Einsatz in der Automobil- und Zu-
lieferindustrie, im Apparatebau, im Chemieanlagenbau sowie im Maschinen- und
Schienenfahrzeugbau.

15




Lieferumfang und Optionen

Licferumfang

Robacta Reamer

f Das Trennmittel ,Robacta Reamer"
-— (1) (Artikelnummer 42,0411,8042) und

der Reinigungsfraser sind nicht im

Lieferumfang enthalten.

(2) Reinigungsgerit Robacta Rea-
mer

(2) Aufnahme Auffangbehéalter

(3) Auffangbehalter

2

@) (4) Spannschlissel fur Reinigungs-
) motor

g; (5) Druckluft-Entlastungsventil

nicht abgebildet:

(6) Anschluss-Stecker Standard I/0 (X1) ohne Kabel

(7) Bedienungsanleitung

(8) Einfllltrichter flr Trennmittel

(9) Befestigungsmaterial fir die Montage des Reinigungsgerates:
- 4 Schrauben

- 4y Scheiben
- 4 Federringe
- 4 Muttern
Optionen Robac- - Montagesockel
ta Reamer - Drahtabschneider

16



Warnhinweise am Gerat

Warnhinweise HINWEIS!

am Reinigungs-

gerit Das Reinigungsgerat ist mit Warnhinweisen und einem Leistungsschild ausge-
stattet.

Die Warnhinweise und das Leistungsschild dirfen weder entfernt noch lUbermalt

werden.

Type

Wels - Austria | Chargen No.

]

U1 24V=| I

Anax 6 bar (87PSI)

ANVES

Warnhinweise am Reinigungsgerdt

WARNUNG! Gefahr von schweren Verletzungen durch:

- mechanisch bewegte Bauteile

- aus den Trennmittel-Einsprihdisen austretendes Druckluft/

Trennmittel-Gemisch
- herumfliegende Teile (Spéane, ...)

Wéahrend Wartung und Service das Gerat spannungslos und druck-

frei halten.

17
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Beschriebene Funktionen erst anwenden, wenn folgende Doku-

mente vollstandig gelesen und verstanden wurden:

- diese Bedienungsanleitung

- samtliche Bedienungsanleitungen der Systemkomponenten,
insbesondere Sicherheitsvorschriften

Nur zur Verwendung in Rdumen

Augenschutz benutzen

Warnung vor automatischem Anlauf des Gerates




Transport

Transportmittel Das Gerat mit folgenden Transportmitteln transportieren:
- auf Palette mittels Gabelstapler
- auf Palette mittels Hubwagen
- manuell

/\ WARNUNG!

Gefahr durch herabfallende Gerate und Gegenstande.

Schwerwiegende Personen- und Sachschdden kdnnen die Folge sein.

» Beim Transport des Gerates mittels Gabelstapler oder Hubwagen das Gerat
gegen Umfallen sichern.

» Keine ruckartigen Richtungsanderungen, Brems- oder Beschleunigungsaktio-
nen durchfihren.

Transporthinwei-
se auf der Verpa-
ckung

/\  VORSICHT!

Gefahr durch unsachgemaéafien Transport.
Sachschéden kénnen die Folge sein.
» Die Transporthinweise auf der Verpackung des Geréates beachten.
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Bedienelemente, Anschlusse und
mechanische Komponenten
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Sicherheit

Sicherheit Die nachfolgend angefihrten Sicherheitsvorschriften bei der Anwendung aller im
Kapitel ,Bedienelemente, Anschlisse und mechanische Komponenten* beschrie-
benen Funktionen befolgen!

/\ WARNUNG!

Fehlbedienung kann schwerwiegende Personen- und Sachschaden verursachen.

Beschriebene Funktionen dirfen nur von geschultem Fachpersonal angewendet

werden. Beschriebene Funktionen erst anwenden, wenn folgende Dokumente

vollstéandig gelesen und verstanden wurden:

» diese Bedienungsanleitung

» samtliche Bedienungsanleitungen der Systemkomponenten, insbesondere
Sicherheitsvorschriften

23



Bedienelemente, Anschliisse und mechanische
Komponenten Robacta Reamer

Bedienelemente,
Anschliisse und
mechanische
Komponenten

6) —

7)) ——=
] o—L

<

Seitenansicht Frontansicht

(1) Einstellregler Trennmittel
zum Einstellen der Einsprihmenge an den Trennmittel-Einsprihdisen

(2) Schraube ,,Reinigung”

zum manuellen Prifen folgender Funktionen:

- Reinigungsmotor aus/ein

- Versorgung der Trennmittel-Einsprihdisen mit Druckluft und Trenn-
mittel (Druckluft/Trennmittel-Gemisch wird aus den Trennmittel-
Einsprihdisen gespriht)

- Hubvorrichtung fahrt auf/ab

- Spannvorrichtung Gasdise fahrt aus/ein

(3) Anschluss Druckluft
zur Versorgung mit 6 bar (86.99 psi) trockener Druckluft
Gewindekennung Druckluft-Anschluss: G 74"

(4) Anschluss Standard I/0 (X1)
Versorgung mit24 V DC

/\  VORSICHT!

Gefahr von Beschadigung der Anschlussversorgung Standard 1/0 (X1) durch
Uberstrom. )
Versorgung mit 500 mA trage gegen Uberstrom absichern.

(5)  Spannvorrichtung Gasdiise
fixiert die Gasdlise wahrend des Reinigungsvorganges

(6) Schutzabdeckung

(7) Reinigungsmotor
treibt den Reinigungsfraser an

24



(8) Hubvorrichtung
hebt den Reinigungsmotor mit dem Reinigungsfraser beim Reinigungsvor-
gang in die Reinigungsposition

(9) Taste ,,Einspriihen”
lost den Einsprihvorgang aus. Zum Entliften der Forderleitungen nach
dem Einfillen des Trennmittels

(10) Trennmittel-Einspriihdiisen
zum Einsprihen des Trennmit-
tels in den Gasdlsen-Innen-
raum und an die Gasdiisen-
Stirnseite, mittels Druckluft

Frontansicht
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Belegung des Anschluss-Steckers Standard I/0
(X1) fir die Roboter-Steuerung

Allgemeines

Belegung des
Anschluss-Ste-
cker Standard
I/0 (X1)

26

/\  VORSICHT!

Gefahr durch Uberstrom.

Beschadigungen der Anschlussversorgung Standard I/0 (X1) kénnen die Folge

sein.

» Die Stromversorgung des Reinigungsgerites mit 500 mA trage gegen Uber-
strom absichern.

HINWEIS!

Um Stérungen zu vermeiden, die Leitungslédnge zwischen dem Reinigungsgerat
und der Roboter-Steuerung so kurz wie mdglich halten.

Der Anschluss-Stecker Standard I/0 (X1) zur Verbindung des Reinigungsgerates
mit der Roboter-Steuerung ist im Lieferumfang enthalten. Der Kabelbaum ist an
die Anschlusstechnik der Roboter-Steuerung anzupassen.

1. Input - Reinigung starten
2. GND

3. +24V

4. Output - Gasduse frei

5. Erdung

(Siehe Schaltpléane im Anhang)

Belegung des Anschluss-Stecker Standard I/0
(X1) - Ansicht Kabelseitig



Installation und Inbetriebnahme
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Sicherheit

Sicherheit

Die nachfolgend angeflhrten Sicherheitsvorschriften bei allen im Kapitel ,,Instal-
lation und Inbetriebnahme" beschriebenen Arbeiten befolgen!

/\ WARNUNG!

Fehlbedienung und fehlerhaft durchgefiihrte Arbeiten kénnen schwerwiegende

Personen- und Sachschaden verursachen.

Alle in dieser Bedienungsanleitung angefliihrten Arbeiten dirfen nur von ge-

schultem Fachpersonal durchgefihrt werden. Alle in dieser Bedienungsanleitung

beschriebenen Funktionen dirfen nur von geschultem Fachpersonal angewendet

werden. Alle angefiihrten Arbeiten erst durchflihren und alle beschriebenen

Funktionen erst anwenden, wenn folgende Dokumente vollstandig gelesen und

verstanden wurden:

» diese Bedienungsanleitung

» samtliche Bedienungsanleitungen der Systemkomponenten, insbesondere
Sicherheitsvorschriften

/\ WARNUNG!

Automatisch anlaufende Maschinen kénnen schwerwiegende Personen- und
Sachschaden verursachen.

Ergdnzend zu dieser Bedienungsanleitung sind die Sicherheitsvorschriften des
Roboter- und Schweiftsystem-Herstellers zu beachten. Uberzeugen Sie sich zu
Ihrer persénlichen Sicherheit, dass alle Schutzmafinahmen im Arbeitsbereich
des Roboters getroffen sind und fir die Dauer Ihres Aufenthaltes in diesem Be-
reich auch bestehen bleiben.

/\  WARNUNG!

Gefahr von schweren Verletzungen durch:

mechanisch bewegte Bauteile

herumfliegende Teile (Spane, ...)

aus den Trennmittel-Einsprihdisen austretendes Druckluft/Trennmittel-Ge-

misch

Vor Beginn von Arbeiten am Reinigungsgerat oder den damit verbunden Sys-

temkomponenten:

die kundenseitige Druckluft- und Spannungsversorgung vom Reinigungsgerat

und den damit verbundenen Systemkomponenten trennen und sicherstellen,

dass die Druckluft- und Spannungsversorgung bis zum Abschluss aller Arbei-

ten getrennt bleibt

» sicherstellen, dass das Reinigungsgerat druckluftfrei ist - die hierfir notwen-
digen Arbeitsschritte dem nachfolgenden Abschnitt ,Sicherstellen, dass das
Reinigungsgerat druckluftfrei ist” entnehmen

vV vV VvVYVyYyyYy
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Sicherstellen,
dass das Reini-
gungsgerat
druckluftfrei ist

30

/\ WARNUNG!

Werden das Reinigungsgeriat und die damit Verbundenen Systemkomponenten
mit Spannung und/oder Druckluft versorgt, besteht die Gefahr von schweren
Verletzungen durch:

rotierenden Reinigungsfraser

auf/ab fahrende Hubvorrichtung

aus/ein fahrende Spannvorrichtung Gasduse
aktivierten Drahtabschneider
herumfliegende Teile (Spane, ...)

aus den Trennmittel-Einsprihdisen austretendes Druckluft/Trennmittel-Ge-
misch

VVyVYVYyYVYY

Wenn Arbeiten am Reinigungsgerat durchgefiihrt werden missen wahrend das

Reinigungsgerat mit Spannung und/oder Druckluft versorgt ist:

» von Reinigungsfraser, Hubvorrichtung, Spannvorrichtung Gasduse, Drahtab-
schneider und Trennmittel-Einsprihdisen mit dem Kdrper, insbesondere mit
den Handen, dem Gesicht und Haaren sowie Gegenstidnden und samtlichen
Kleidungssticken fernbleiben

» Gehorschutz tragen

» Schutzbrille mit Seitenschutz tragen

Um sicherzustellen, dass das Reinigungsgerat druckluftfrei ist muss versucht
werden, das Reinigungsgerat kurzzeitig ohne vorhandene Druckluft-Versorgung
zu aktivieren. Hierfur wie folgt vorgehen:

E' Schutzmafinahmen treffen:

- Reinigungsfraser, Hubvorrichtung, Spannvorrichtung Gasdise, Drahtab-
schneider und Trennmittel-Einsprihdisen kénnten aktiviert werden. Des-
halb mit dem Koérper, insbesondere mit den Handen, dem Gesicht und
Haaren sowie Gegenstidnden und samtlichen Kleidungsstiicken von den
oben angefiihrten Bauteilen fernbleiben

- Gehodrschutz tragen

- Schutzbrille mit Seitenschutz tragen

Sicherstellen, dass das Reinigungsgerat von der Druckluft-Versorgung ge-
trennt ist

E' Die Schraube ,Reinigung” am Reinigungsgerat kurzzeitig um 90° nach rechts
verdrehen und sofort wieder in die Ausgangsposition zurlickdrehen

- Zeigt das Reinigungsgerat keine Reaktion auf das Verdrehen der Schraube,
ist das Reinigungsgerat druckluftfrei

- Zeigt das Reinigungsgerat eine Reaktion auf das Verdrehen der Schraube,
dann ist das Reinigungsgerat noch mit der Druckluft-Versorgung verbunden.
In diesem Fall das Reinigungsgerat vor Beginn aller Arbeiten unbedingt von
der Druckluft-Versorgung trennen und anschlief3end sicherstellen, dass das
Reinigungsgerat druckluftfrei ist



Vor der Inbetriebnahme

Bestimmungs-
gemafle Verwen-
dung

Bedienpersonal,
Wartungsperso-
nal

Aufstellbestim-
mungen

Vorgaben fiir die
Druckluft-Ver-
sorgung

Das Reinigungsgerat ist ausschlief3lich zum mechanischen Reinigen von Fronius
Roboter-Schweifibrennern im automatisierten Betrieb im Rahmen der techni-
schen Daten zu verwenden, insbesondere zum Reinigen der Gasdise und des
Gasdisen-Innenraumes. Eine andere oder darUber hinausgehende Benutzung
gilt als nicht bestimmungsgemaf:. Fir hieraus entstehende Schaden haftet der
Hersteller nicht.

Zur bestimmungsgemafien Verwendung gehort auch

- dasvollstdndige Lesen dieser Bedienungsanleitung

- das Befolgen aller Anweisungen und Sicherheitsvorschriften dieser Bedie-
nungsanleitung

- die Einhaltung der Inspektions- und Wartungsarbeiten

/\ WARNUNG!

Gefahr durch automatisch anlaufende Maschinen.

Schwerwiegende Personen- und Sachschaden kdnnen die Folge sein.

» Das Gerat darf immer nur von 1 Person bedient werden. Zusatzlich sicher-
stellen, dass sich wahrend des Betriebes des Gerates keine Personen im Ar-
beitsbereich des Gerates befinden.

» Das Gerat darf immer nur von 1 Person gewartet werden. Zuséatzlich sicher-
stellen, dass sich wahrend der Arbeiten am Gerat keine weiteren Personen im
Arbeitsbereich des Gerates befinden.

Das Reinigungsgerat ist nach Schutzart IP 21 geprift, das bedeutet:
- S8chutz gegen Eindringen fester Fremdkdrper grofer @ 12,5 mm (.49 in.)
- Kein Schutz gegen eindringendes Wasser

Das Gerat darf nicht im Freien aufgestellt und betrieben werden. Die eingebau-
ten elektrischen Teile sind vor unmittelbarer Nasseeinwirkung zu schitzen.

/\ WARNUNG!

Gefahr durch umstiirzende oder herabfallende Gerate.
Schwerwiegende Personen- und Sachschdden kdnnen die Folge sein.
» Das Reinigungsgerat immer am Untergrund festschrauben.

Um die ordnungsgemafie Funktion des Reinigungsgerates sicherzustellen, fol-
gende Vorgaben fir die Druckluft-Versorgung erfillen:
- Druckluft-Versorgung mittels Druckbegrenzer und Druckluft-Filter herstel-
len
- Druckluft-Qualitat gemafd ISO 8573-1:2001, Klasse 7 4 3, Instrumentenluft,
sicherstellen
- Feststoffpartikel-Konzentration < 10 mg/ms3
- Drucktaupunkt Dampf <+ 3°C

- Olkonzentration <1 mg/m3
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Mafinahmen zum
sicheren Betrieb
des Gerates in
Verbindung mit
ungeschultem
Bedienpersonal

32

Wenn ungeschultes Bedienpersonal Zugang zum Gerat hat, muss fur die Dauer
des Aufenthaltes die Druckluft-Zufuhr zum Gerat geméaf? ‘Performance Level d'
der ISO 13849-1 getrennt werden.

Es wird empfohlen, die geforderte Unterbrechung der Druckluft-Zufuhr mit dem
Druckaufbau- und Entliftungsventil MS6-SV der Firma FESTO sicherzustellen.



Reinigungsgerat mit dem Untergrund verschrau-

ben

Reinigungsgerat
samt Monta-
gestander mit
dem Untergrund
verschrauben

/\  WARNUNG!

Gefahr durch umstiirzende oder herabfallende Geréate.
Schwerwiegende Personen- und Sachschdden kdnnen die Folge sein.
Den Montagestander immer am Untergrund festschrauben.

Die Schrauben zum Festschrauben des Montagestédnders sind nicht im Lie-
ferumfang des Montagestadnders enthalten. Der Monteur ist fir die richtige
Auswahl der Schrauben selbst verantwortlich.

Das Reinigungsgeradt immer am Montagestander festschrauben.

>
>

©

Den optional lieferbaren Monta-

gestander auf einem ebenen, fes-

ten und erschitterungsfreien Un-

tergrund (Fundament) aufstellen

- den Montagestadnder so posi-
tionieren, dass der Anfahrweg
des Roboters zum Reinigungs-
geradt am Montagesténder
madglichst kurz ist

Montagestdnder mittels aus-
gewadhltem Befestigungsmaterial
fest mit dem Untergrund (Funda-
ment) verschrauben

Das Reinigungsgerat und die Aufnahme des Auffangbehélters mit dem Befesti-
gungsmaterial festschrauben, welches mit dem Reinigungsgerat mitgeliefert
wird.

Komponenten am Montagestédnder platzieren und festschrauben
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Reinigungsgerit
mit dem Unter-
grund ver-
schrauben

34

Auffangbehdlter wie dargestellt einhdngen

Gefahr durch umstiirzende oder herabfallende Gerate.

Schwerwiegende Personen- und Sachschaden kdnnen die Folge sein.

» Das Reinigungsgerat immer am Untergrund festschrauben.

P Beieiner Materialstarke des Untergrundes von weniger als 5 mm (0.197 in.),
das mit dem Reinigungsgerat mitgelieferte Befestigungsmaterial zum Fest-
schrauben verwenden.

P Beieiner Materialstarke des Untergrundes von mehr als 5 mm (0.197 in.),
darf das mitgelieferte Befestigungsmaterial nicht zum Festschrauben ver-
wendet werden. In diesem Fall ist der Monteur fir die richtige Auswahl des
Befestigungsmaterials selbst verantwortlich.

Reinigungsgerat und die Aufnahme des Auffangbehalters auf einem ebenen,

festen und erschitterungsfreien Untergrund (Fundament) aufstellen.

- Das Reinigungsgeréat so positionieren, dass der Anfahrweg des Roboters
zur Reinigungsposition mdglichst kurz ist.

Komponenten am Untergrund platzieren und festschrauben




Auffangbehdlter wie dargestellt einhdngen
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Reinigungsposition des Schweif3brenners

Reinigungsposi-
tion des
Schweif3bren- ;e

ners

280 mm (11.02 in.)
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Spannvorrichtung Gasduse einstellen

Spannvorrich-
tung Gasdiise
einstellen

HINWEIS!

Die Spannvorrichtung Gasdiise so einstellen, dass keine Reaktionskrafte auf
den Roboter libertragen werden.
Die Gasdlse darf nur auf der zylindrischen Flache geklemmt werden.

Innensechskant-Schrauben an den
FUhrungsbolzen (1) und (2) l6sen

Schweif3brenner in Reinigungsposi-

tion bringen

- zentrisch zum Reinigungsmo-
tor

E' Mit Hilfe der Justierschraube (3)
die Klemmvorrichtung (4) so posi-
tionieren, dass die Klemmvorrich-
tung an der GasduUse anliegt

Innensechskant-Schrauben an den
FUhrungsbolzen (1) und (2) festzie-
hen

HINWEIS!

Die Gasdiise nur zentrisch tiber dem Reinigungsmotor klemmen.
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Reinigungsfraser montieren

Reinigungsfraser
montieren

38

/\  VORSICHT!

Gefahr durch infolge des Betriebes heif3en Reinigungsfraser.

Schwere Verbrennungen kdnnen die Folge sein.

» Vor dem Hantieren mit dem Reinigungsfraser, den Reinigungsfraser auf Zim-
mertemperatur (+25°C, +77 °F) abkihlen lassen.

/\  VORSICHT!

Gefahr durch inkompatible Verschleif3teile.

Sachschdden und Funktionsstérungen kdnnen die Folge sein.

» Nur Kontaktrohre, Gasdlisen und Reinigungsfraser des Herstellers verwen-
den. Es wird keine Haftung fiir Schaden tibernommen, welche durch den Ein-
satz von Kontaktrohren, Gasdisen oder Reinigungsfraser von Fremdherstel-
lern entstehen.

Der Reinigungsfraser ist nicht im Lieferumfang enthalten. Den passenden Reini-
gungsfraser der Ersatzteil-Liste des verwendeten Schweiflbrenners entnehmen:
https://spareparts.fronius.com/

E Schutzabdeckung vom Reinigungsgerat demontieren

2

Schutzabdeckung so am Reinigungsgerat montieren, dass die Schutzabde-
ckung wieder ihre Originalposition einnimmt


https://spareparts.fronius.com/

Hubvorrichtung einstellen

Hubvorrichtung

E' Schutzabdeckung (1) entfernen
einstellen

|z| Gasdiise vom Rohrbogen entfer-
nen

Sicherstellen, dass sich die Hub-
vorrichtung in der untersten Hub-
Position befindet

Schraube (2) an der Hubvorrich-
tung lésen

Schweif’brenner in Reinigungsposi-
tion positionieren

Hubvorrichtung (3) per Hand in
oberste Hub-Position schieben und
in dieser Position halten

Reinigungsmotor (4) samt Reini-
gungsfraser per Hand in die Reini-
gungsposition schieben
- siehe Detail (5) fur
Schweif3brenner mit Spritzer-
schutz

- siehe Detail (6) fur
Schweif3brenner mit Iso-
lierhtlse

HINWEIS!

Der Reinigungsfraser darf die Schweif3brenner-Bauteile nicht beriihren.

Reinigungsmotor (4) in dieser Position in der Hubvorrichtung (3) fixieren -
Schraube (2) an der Hubvorrichtung festschrauben

Funktionsprifung bei demontierter Gasduse durchfiihren - Hubvorrichtung

per Hand in oberste Hub-Position schieben

- Der Reinigungsfraser muss das Kontaktrohr kollisionsfrei umschlief3en.
Beruhrt der Reinigungsfraser Schweifibrenner-Bauteile, die Hubvorrich-
tung erneut einstellen

GasdUlse am Rohrbogen montieren

Funktionsprifung bei montierter Gasdiise durchfihren - Hubvorrichtung per

Hand in oberste Hub-Position schieben

- Der Reinigungsfraser muss kollisionsfrei in die GasdUse eintauchen.
BerUhrt der Reinigungsfraser Schweifibrenner-Bauteile, die Hubvorrich-
tung erneut einstellen

Schutzabdeckung so am Reinigungsgerat montieren, dass die Schutzabde-
ckung wieder ihre Originalposition einnimmt
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Trennmittel-Zerstauber in Betrieb nehmen

Trennmittel-
Zerstauber in
Betrieb nehmen

40

HINWEIS!

Ausschlief3lich das Trennmittel ,,Robacta Reamer” (Artikelnummer
42,0411,8042) des Herstellers verwenden.

Dieses ist in seiner Zusammensetzung speziell auf die Anwendung mit dem Reini-
gungsgerat abgestimmt. Bei der Verwendung anderer Erzeugnisse ist die ein-
wandfreie Funktion nicht gewahrleistet.

E' Verschluss-Schraube (1) 6ffnen
|E| Trennmittel ,Robacta Reamer" mittels Einfllltrichter (2) einflllen
E' Verschluss-Schraube (1) schlief’en

HINWEIS!

Falls die Einspriithmenge nicht ausreichend ist, nach der Inbetriebnahme des

Reinigungsgerates die Einspriihmenge einstellen - je nach Anforderung:

» mittels Roboter-Steuerung die Einspriihzeit anpassen - es wird eine
Einsprihzeit von ~ 0,7 Sekunden empfohlen

» oder mittels Einstellregler Trennmittel (4): Schutzkappe (3) entfernen, Ein-
stellregler Trennmittel (4) mittels Schraubendreher so einstellen, dass der
Schwei3brenner-Innenraum nach dem Einsprihen mit einem diinnen Trenn-
mittel-Film benetzt ist (0,2-0,5 ml)

4) @)




Korrekte Einstel-  [™——— —]
lung der Trenn-

mittel-
Einspriihdiisen

Die beiden Spriihstrahlen des Trenn-

I mittels miissen sich vor der Gasdiise

treffen, damit diese vollstiandig in die
Gasdiise eintreten konnen.

R

R

J "1%926"‘ \
i
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Mechanisch angesteuerten Drahtabschneider in-
stallieren (Option)

Mechanisch an-
gesteuerten

Drahtabschnei-
der installieren

42

Eusss s LR LR BB
CZZIZI 77777777777 7777}

(®)

Haltewinkel (1) wie abgebildet am
Drahtabschneider (2) positionieren
und wie im Detail dargestellt fest-
schrauben - mittels mitgeliefertem
Befestigungsmaterial

3 Schrauben und Scheiben (3)
losen

Gehauseabdeckung (4) des Reini-
gungsgerates entfernen

Schraube (5) entfernen



(7)

E| Schrauben und Scheiben (6) l6sen
- Schrauben und Scheiben fiur
den weiteren Gebrauch aufbe-
wahren

Drahtabschneider wie abgebildet
mit den zuvor geldsten Schrauben
und Scheiben (6) am Reinigungs-
gerat festschrauben

Druckluft-Schlauch (7) im
Gehause-Innenraum des Reini-
gungsgerates an der angezeigten
Position durchschneiden
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Druckluft-Anschluss (8) von Druck-
luft-Anschluss (9) abschrauben

Druckluft-Anschluss (9) des Draht-
abschneiders mit Druckluft-An-
schluss (8) wie abgebildet am
Gehéduse des Reinigungsgerates
festschrauben

Druckluft-Schlauch (10) fest in den
Druckluft-Verteiler (11) stecken

Die beiden losen Enden (12) und
(13) des zuvor durchgeschnittenen
Druckluft-Schlauches wie abgebil-
det fest in den Druckluft-Verteiler
(11) stecken

Gehauseabdeckung (4) des Reini-
gungsgerates so am Reinigungs-
gerat montieren, dass die
Gehauseabdeckung wieder ihre
Originalposition einnimmt




Elektrisch angesteuerten Drahtabschneider in-
stallieren (Option)

Haltewinkel (1) wie abgebildet am
Drahtabschneider (2) positionieren
und wie im Detail dargestellt fest-
schrauben - mittels mitgeliefertem
Befestigungsmaterial

Elektrisch ange-
steuerten Draht-
abschneider in-
stallieren

3 Schrauben und Scheiben (3)
losen

Gehauseabdeckung (4) des Reini-
gungsgerates entfernen

Schrauben und Scheiben (5) lésen
- Schrauben und Scheiben fur
den weiteren Gebrauch aufbe-
wahren
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Drahtabschneider wie abgebildet
mit den zuvor geldsten Schrauben
und Scheiben (5) am Reinigungs-
gerat festschrauben

Gehauseabdeckung (4) des Reini-
gungsgerates so am Reinigungs-
gerat montieren, dass die
Gehauseabdeckung wieder ihre
Originalposition einnimmt

HINWEIS!

Die Druckluft-Versorgung des Drahtabschneiders muss mit einer zusatzlichen
Druckluft-Zuleitung hergestellt werden.

HINWEIS!

Der elektrische Anschluss des Drahtabschneiders muss mit der Roboter-Steue-
rung verbunden werden.




Funktionsweise der Drahtabschneider

Maximale Draht- Mit dem elektrisch oder mechanisch angesteuerten Drahtabschneider kénnen
durchmesser Drahtelektroden mit einem Durchmesser bis 1,6 mm (0,063 in.) abgeschnitten
werden.

Funktionsw?ise HINWEIS!
des mechanisch

angesteuerten Wird auf einen neuen Brenner umgestellt, muss der mechanisch angesteuerte
Drahtabschnei- Drahtabschneider neu eingestellt werden!
ders

Wenn ein Rohrbogen den Ventilhebel
(1) mit der Gasdiise um mehr als 15°
(1) zur Seite drickt, wird der Drahtab-
schneider aktiviert und die Drahtelek-
trode abgeschnitten.

HINWEIS!

Die Drahtelektrode wird wahrend der
Bewegung des Rohrbogens abge-

schnitten.
Funktionsweise Das Offnen und SchlieRRen des elektrisch angesteuerten Drahtabschneiders wird
des elektrisch durch ein aktives Signal der Roboter-Steuerung ausgeldst.
angesteuerten
Drahtabschnei-
ders
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Druckluft-Versorgung installieren

Druckluft-Ver- Druckluft-Versorgung herstellen:

sorgung des Rei- Die Druckluft-Zuleitung des Reinigungsgerites drucklos schalten und sicher-
nigungsgerates stellen, dass diese Druckluft-Zuleitung fiir die Dauer der nachfolgenden Ar-
herstellen, Funk- beiten am Gerat drucklos bleibt

tionsweise des . , L

Druckluft-Ent- |E| Mitgeliefertes Druckluft-Entlastungsventil in den Anschluss Druckluft am

Reinigungsgerat schrauben
E' Druckluft-Zuleitung an das Druckluft-Entlastungsventil anschlie3en

lastungsventils

Durch Vor- und Zurickschieben des Druckluft-Entlastungsventiles kann die
Druckluft-Versorgung zum Reinigungsgerat unterbrochen und wieder hergestellt
werden - siehe nachfolgende Beschreibung.

Die nachfolgende Darstellung zeigt das geschlossene Druckluft-Entlastungsven-
til = Druckluft-Versorgung zum Gerat unterbrochen:

Druckluft-Entlastungsventil geschlossen

Die nachfolgende Darstellung zeigt das ge6ffnete Druckluft-Entlastungsventil =
Gerat wird mit Druckluft versorgt:

Druckluft-Entlastungsventil gedffnet
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Reinigungsgerat in Betrieb nehmen

Voraussetzun-
gen fir die Inbe-
triebnahme

Inbetriebnahme

Fir eine Inbetriebnahme des Reinigungsgerates folgende Voraussetzungen
erfullen:

Falls vorhanden, Montagesténder des Reinigungsgerates fest mit dem Unter-
grund verschraubt

Reinigungsgerat fest mit dem Untergrund verschraubt

Spannvorrichtung Gasdise eingestellt

Reinigungsfraser montiert

Hubvorrichtung eingestellt

Trennmittel-Zerstduber in Betrieb genommen

Druckluft-Versorgung hergestellt

Reinigungsgerat mit der Roboter-Steuerung verbunden

Samtliche Abdeckungen montiert, sémtliche Sicherheitseinrichtungen intakt
und an dem dafir vorgesehenen Ort angebracht

Die Inbetriebnahme des Reinigungsgerates erfolgt durch ein aktives Signal der
Roboter-Steuerung.
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Programmablauf und Signalverlauf

Programmablauf

der Reinigung A sl

Gefahr von Sachschéaden.
Den automatisierten Betrieb erst starten, wenn das Reinigungsgerat ordnungs-
gemaf} installiert und in Betrieb genommen wurde.

HINWEIS!

Unbenetzte Schweiflbrenner-Innenrdume kénnen beim Schweif3start zur dauer-
haften Verunreinigung des Schweifibrenners fiihren.

Vor jedem Start eines automatisierten Betriebes den Schweiflbrenner-Innenraum
mit dem Trennmittel des Herstellers benetzen.

Start

y

Option Drahtabschneider

Anfahren von Position C
-ca.25 mm (0.98 in.) neben Drahtabschnei-
der

- Geschwindigkeit: Eilgang

0

Anfahren von Position D
- ca. 25 mm (0.98 in.) Einfahren in Drahtab-
schneider

- Geschwindigkeit: 10 cm/s (236.22 ipm)

O

0,5 Sek. warten

0
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Anfahren von Position A
- ca. 50 mm (1.97 in.) mittig Gber Reini-
gungsmotor
- Geschwindigkeit: Eilgang

§

Abfrage Output (Ausgangssignal Gasdiise
frei)
- Low oder High

Abfrage = Low
(GasdUse gespannt)

b

Abfrage = High
(Gasduse frei)

0

Anfahren von Position B (Reinigungspositi-
on)
- Einfahren in Spannvorrichtung Gasdise
- Geschwindigkeit: 10 cm/s (236.22 ipm)

b

Stopp

0

Set
- Druckluft-Ausblasen durch Schweif3bren-
ner

§

Set
- Input ,Reinigung starten”

0

3 Sek. warten

0

Reset
- Input ,Reinigung starten”

§

Reset
- Druckluft-Ausblasen durch Schweif3bren-
ner

0

1,5 Sek. warten

0

51




Abfrage Output (Ausgangssignal Gasdiise | =>
frei)
- Low oder High

Abfrage = Low
(GasdUse gespannt)

§

0

Abfrage Output = High
(Gasduse frei)

Stopp

0

Anfahren von Position A

- ca. 50 mm (1.97 in.) mittig Gber Reini-
gungsgerat
- Geschwindigkeit: 10 cm/s (236.22 ipm)

0

Ende
Signalverlauf
T
(1)
LO
HI
(2)
LO
(3)
(4)
Nr. Bedeutung
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(1)

Input ,Reinigung starten”

(2)

Output ,Gasdise frei*

(3)

Gasduse frei

(4)

Reinigungszeit: 3,0 - 5,0 Sekunden




Pflege, Wartung und Entsorgung
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Sicherheit

Sicherheit

Die nachfolgend angefihrten Sicherheitsvorschriften bei allen im Kapitel ,,Pfle-
ge, Wartung und Entsorgung” beschriebenen Arbeiten befolgen!

/\ WARNUNG!

Fehlbedienung und fehlerhaft durchgefiihrte Arbeiten kénnen schwerwiegende

Personen- und Sachschaden verursachen.

Alle in dieser Bedienungsanleitung angefliihrten Arbeiten dirfen nur von ge-

schultem Fachpersonal durchgefihrt werden. Alle in dieser Bedienungsanleitung

beschriebenen Funktionen dirfen nur von geschultem Fachpersonal angewendet

werden. Alle angefiihrten Arbeiten erst durchflihren und alle beschriebenen

Funktionen erst anwenden, wenn folgende Dokumente vollstandig gelesen und

verstanden wurden:

» diese Bedienungsanleitung

» samtliche Bedienungsanleitungen der Systemkomponenten, insbesondere
Sicherheitsvorschriften

/\ WARNUNG!

Automatisch anlaufende Maschinen kénnen schwerwiegende Personen- und
Sachschaden verursachen.

Ergdnzend zu dieser Bedienungsanleitung sind die Sicherheitsvorschriften des
Roboter- und Schweiftsystem-Herstellers zu beachten. Uberzeugen Sie sich zu
Ihrer persénlichen Sicherheit, dass alle Schutzmafinahmen im Arbeitsbereich
des Roboters getroffen sind und fir die Dauer Ihres Aufenthaltes in diesem Be-
reich auch bestehen bleiben.

/\  WARNUNG!

Gefahr von schweren Verletzungen durch:

mechanisch bewegte Bauteile

herumfliegende Teile (Spane, ...)

aus den Trennmittel-Einsprihdisen austretendes Druckluft/Trennmittel-Ge-

misch

Vor Beginn von Arbeiten am Reinigungsgerat oder den damit verbunden Sys-

temkomponenten:

die kundenseitige Druckluft- und Spannungsversorgung vom Reinigungsgerat

und den damit verbundenen Systemkomponenten trennen und sicherstellen,

dass die Druckluft- und Spannungsversorgung bis zum Abschluss aller Arbei-

ten getrennt bleibt

» sicherstellen, dass das Reinigungsgerat druckluftfrei ist - die hierfir notwen-
digen Arbeitsschritte dem nachfolgenden Abschnitt ,Sicherstellen, dass das
Reinigungsgerat druckluftfrei ist” entnehmen

vV vV VvVYVyYyyYy
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Sicherstellen,
dass das Reini-
gungsgerat
druckluftfrei ist

56

/\ WARNUNG!

Werden das Reinigungsgeriat und die damit Verbundenen Systemkomponenten
mit Spannung und/oder Druckluft versorgt, besteht die Gefahr von schweren
Verletzungen durch:

rotierenden Reinigungsfraser

auf/ab fahrende Hubvorrichtung

aus/ein fahrende Spannvorrichtung Gasduse
aktivierten Drahtabschneider
herumfliegende Teile (Spane, ...)

aus den Trennmittel-Einsprihdisen austretendes Druckluft/Trennmittel-Ge-
misch

VVyVYVYyYVYY

Wenn Arbeiten am Reinigungsgerat durchgefiihrt werden missen wahrend das

Reinigungsgerat mit Spannung und/oder Druckluft versorgt ist:

» von Reinigungsfraser, Hubvorrichtung, Spannvorrichtung Gasduse, Drahtab-
schneider und Trennmittel-Einsprihdisen mit dem Kdrper, insbesondere mit
den Handen, dem Gesicht und Haaren sowie Gegenstidnden und samtlichen
Kleidungssticken fernbleiben

» Gehorschutz tragen

» Schutzbrille mit Seitenschutz tragen

/\  VORSICHT!

Verbrennungsgefahr durch infolge des Betriebes heif3en Reinigungsfraser.
Vor dem Hantieren mit dem Reinigungsfraser, den Reinigungsfraser auf Zimmer-
temperatur (+25°C, +77 °F) abkihlen lassen.

Um sicherzustellen, dass das Reinigungsgerat druckluftfrei ist muss versucht
werden, das Reinigungsgerat kurzzeitig ohne vorhandene Druckluft-Versorgung
zu aktivieren. Hierflr wie folgt vorgehen:

E SchutzmaBnahmen treffen:

- Reinigungsfraser, Hubvorrichtung, Spannvorrichtung Gasduse, Drahtab-
schneider und Trennmittel-Einsprihdisen kdnnten aktiviert werden. Des-
halb mit dem Koérper, insbesondere mit den Handen, dem Gesicht und
Haaren sowie Gegenstanden und sémtlichen Kleidungsstiicken von den
oben angefiihrten Bauteilen fernbleiben

- Gehorschutz tragen

- Schutzbrille mit Seitenschutz tragen

Sicherstellen, dass das Reinigungsgerat von der Druckluft-Versorgung ge-
trennt ist

E' Die Schraube ,Reinigung" am Reinigungsgerat kurzzeitig um 90° nach rechts
verdrehen und sofort wieder in die Ausgangsposition zurlickdrehen

- Zeigt das Reinigungsgerat keine Reaktion auf das Verdrehen der Schraube,
ist das Reinigungsgerat druckluftfrei

- Zeigt das Reinigungsgerat eine Reaktion auf das Verdrehen der Schraube,
dann ist das Reinigungsgerat noch mit der Druckluft-Versorgung verbunden.
In diesem Fall das Reinigungsgerat vor Beginn aller Arbeiten unbedingt von
der Druckluft-Versorgung trennen und anschlief3end sicherstellen, dass das
Reinigungsgerat druckluftfrei ist



Pflege, Wartung und Entsorgung

Allgemeines

Vor jeder Inbe-

triebnahme

Taglich

Wochentlich

Alle 6 Monate

Bei Bedarf

Entsorgung

Das Reinigungsgerat ist generell wartungsfrei. Um das Reinigungsgerat Gber Jah-
re hinweg einsatzbereit zu halten sind jedoch einige Punkte bezliglich Pflege und
Wartung zu beachten.

Fallstand Trennmittel-Behéalter kontrollieren und gegebenenfalls auffillen
- Verschleifd Reinigungsfraser kontrollieren und gegebenenfalls austauschen
- Auffangbehéalter des Reinigungsgerates leeren

- Falls vorhanden, Auffangbehélter des Drahtabschneiders leeren

- Gerat genereller Sichtprufung unterziehen

/\  VORSICHT!

Gefahr durch losungsmittelhaltige Reinigungsmittel.

Sachschéden kdnnen die Folge sein.

» Das Reinigungsgerat nur mit Reinigungsprodukten reinigen, welche frei von
Lésungsmitteln sind.

E' Gerat von abgelagertem Trennmittel und Verunreinigungen befreien

- Trennmittel-Behalter auf Verschmutzungen Uberprifen

E Das Gerat 6ffnen und die Pneumatik Ventile prifen auf
- Dichtheit
- festen Sitz aller Schrauben
- festen Sitz aller Verschraubungen an den Pneumatikventilen

Das Gerat 6ffnen und

E den Geradte-Innenraum mit trockener und reduzierter Druckluft sauberbla-
sen

E' die Fihrungen des Hubzylinders der Hubvorrichtung leicht eindlen
E den Originalzustand des Gerates wiederherstellen

Die Entsorgung nur gemaf den geltenden nationalen und regionalen Bestimmun-
gen durchfihren.
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Fehlerdiagnose, Fehlerbehebung
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Sicherheit

Sicherheit

Die nachfolgend angefihrten Sicherheitsvorschriften bei allen im Kapitel ,,Feh-
lerdiagnose, Fehlerbehebung” beschriebenen Arbeiten befolgen!

/\ WARNUNG!

Fehlbedienung und fehlerhaft durchgefiihrte Arbeiten kénnen schwerwiegende

Personen- und Sachschaden verursachen.

Alle in dieser Bedienungsanleitung angefliihrten Arbeiten dirfen nur von ge-

schultem Fachpersonal durchgefihrt werden. Alle in dieser Bedienungsanleitung

beschriebenen Funktionen dirfen nur von geschultem Fachpersonal angewendet

werden. Alle angefiihrten Arbeiten erst durchflihren und alle beschriebenen

Funktionen erst anwenden, wenn folgende Dokumente vollstandig gelesen und

verstanden wurden:

» diese Bedienungsanleitung

» samtliche Bedienungsanleitungen der Systemkomponenten, insbesondere
Sicherheitsvorschriften

/\ WARNUNG!

Automatisch anlaufende Maschinen kénnen schwerwiegende Personen- und
Sachschaden verursachen.

Ergdnzend zu dieser Bedienungsanleitung sind die Sicherheitsvorschriften des
Roboter- und Schweiftsystem-Herstellers zu beachten. Uberzeugen Sie sich zu
Ihrer persénlichen Sicherheit, dass alle Schutzmafinahmen im Arbeitsbereich
des Roboters getroffen sind und fir die Dauer Ihres Aufenthaltes in diesem Be-
reich auch bestehen bleiben.

/\  WARNUNG!

Gefahr von schweren Verletzungen durch:

mechanisch bewegte Bauteile

herumfliegende Teile (Spane, ...)

aus den Trennmittel-Einsprihdisen austretendes Druckluft/Trennmittel-Ge-

misch

Vor Beginn von Arbeiten am Reinigungsgerat oder den damit verbunden Sys-

temkomponenten:

die kundenseitige Druckluft- und Spannungsversorgung vom Reinigungsgerat

und den damit verbundenen Systemkomponenten trennen und sicherstellen,

dass die Druckluft- und Spannungsversorgung bis zum Abschluss aller Arbei-

ten getrennt bleibt

» sicherstellen, dass das Reinigungsgerat druckluftfrei ist - die hierfir notwen-
digen Arbeitsschritte dem nachfolgenden Abschnitt ,Sicherstellen, dass das
Reinigungsgerat druckluftfrei ist” entnehmen

vV vV VvVYVyYyyYy
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Sicherstellen,
dass das Reini-
gungsgerat
druckluftfrei ist
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/\ WARNUNG!

Werden das Reinigungsgeriat und die damit Verbundenen Systemkomponenten
mit Spannung und/oder Druckluft versorgt, besteht die Gefahr von schweren
Verletzungen durch:

rotierenden Reinigungsfraser

auf/ab fahrende Hubvorrichtung

aus/ein fahrende Spannvorrichtung Gasduse
aktivierten Drahtabschneider
herumfliegende Teile (Spane, ...)

aus den Trennmittel-Einsprihdisen austretendes Druckluft/Trennmittel-Ge-
misch

VVyVYVYyYVYY

Wenn Arbeiten am Reinigungsgerat durchgefiihrt werden missen wahrend das

Reinigungsgerat mit Spannung und/oder Druckluft versorgt ist:

» von Reinigungsfraser, Hubvorrichtung, Spannvorrichtung Gasduse, Drahtab-
schneider und Trennmittel-Einsprihdisen mit dem Kdrper, insbesondere mit
den Handen, dem Gesicht und Haaren sowie Gegenstidnden und samtlichen
Kleidungssticken fernbleiben

» Gehorschutz tragen

» Schutzbrille mit Seitenschutz tragen

/\  VORSICHT!

Verbrennungsgefahr durch infolge des Betriebes heif3en Reinigungsfraser.
Vor dem Hantieren mit dem Reinigungsfréaser den Reinigungsfraser auf Zimmer-
temperatur (+25°C, +77 °F) abkihlen lassen.

Um sicherzustellen, dass das Reinigungsgerat druckluftfrei ist muss versucht
werden, das Reinigungsgerat kurzzeitig ohne vorhandene Druckluft-Versorgung
zu aktivieren. Hierflr wie folgt vorgehen:

E SchutzmaBnahmen treffen:

- Reinigungsfraser, Hubvorrichtung, Spannvorrichtung Gasduse, Drahtab-
schneider und Trennmittel-Einsprihdisen kdnnten aktiviert werden. Des-
halb mit dem Koérper, insbesondere mit den Handen, dem Gesicht und
Haaren sowie Gegenstanden und sémtlichen Kleidungsstiicken von den
oben angefiihrten Bauteilen fernbleiben

- Gehorschutz tragen

- Schutzbrille mit Seitenschutz tragen

Sicherstellen, dass das Reinigungsgerat von der Druckluft-Versorgung ge-
trennt ist

E' Die Schraube ,Reinigung" am Reinigungsgerat kurzzeitig um 90° nach rechts
verdrehen und sofort wieder in die Ausgangsposition zurlickdrehen

- Zeigt das Reinigungsgerat keine Reaktion auf das Verdrehen der Schraube,
ist das Reinigungsgerat druckluftfrei

- Zeigt das Reinigungsgerat eine Reaktion auf das Verdrehen der Schraube,
dann ist das Reinigungsgerat noch mit der Druckluft-Versorgung verbunden.
In diesem Fall das Reinigungsgerat vor Beginn aller Arbeiten unbedingt von
der Druckluft-Versorgung trennen und anschlief3end sicherstellen, dass das
Reinigungsgerat druckluftfrei ist



Fehlerdiagnose, Fehlerbehebung

Fehler im Pro- Trennmittel wird nicht eingespriiht
grammablauf Trennmittel-Behalter ist gefullt

Ursache: zu geringe Einsprihmenge
Behebung: Einsprihmenge einstellen

Ursache: Trennmittel-Einsprihdisen verstopft

Behebung: Trennmittel-Einsprihdisen reinigen
Wenn das Reinigen keine Besserung bringt, Servicedienst verstandi-
gen - Trennmittel-Einsprihdisen austauschen lassen

Ursache: Signal vom Roboter fehlt
Behebung: Verbindung zur Roboter-Steuerung tberprifen

Schweiflbrenner wird schlecht gereinigt oder beschadigt
Ursache: Hubvorrichtung falsch eingestellt
Behebung: Hubvorrichtung einstellen

Ursache: Gasduse wird in falscher Position geklemmt
Behebung: Spannvorrichtung Gasduse einstellen

Ursache: Reinigungsfraser passt nicht zur Schweiflbrenner-Geometrie
Behebung: Passenden Reinigungsfraser montieren

Ursache: Reinigungsfraser verschlissen
Behebung: Reinigungsfraser erneuern

Hubvorrichtung fahrt nicht auf oder ab
Ursache: Druckluft-Entlastungsventil geschlossen
Behebung: Druckluft-Entlastungsventil 6ffnen

Ursache: Signal vom Roboter fehlt
Behebung: Verbindung zur Roboter-Steuerung tberprifen

Ursache: Dichtungim Hubzylinder defekt
Behebung: Servicedienst verstédndigen - Hubzylinder austauschen lassen

Reinigungsmotor ohne Funktion
Ursache: Druckluft-Entlastungsventil geschlossen
Behebung: Druckluft-Entlastungsventil 6ffnen

Ursache: Signal vom Roboter fehlt
Behebung: Verbindung zur Roboter-Steuerung tUberprifen

Ursache: Reinigungsmotor mechanisch defekt
Behebung: Servicedienst verstiandigen - Reinigungsmotor austauschen lassen
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Technische Daten

Robacta Reamer

Versorgungsspannung +24V DC
Nennleistung 32W
Nenndruck 6 bar
86.99 psi
Luftverbrauch 420 l/min
443.81 qt./min
Gewindekennung Druckluft-Anschluss G V"
Standard I/0 (X1) Eingang: + 24 V DC / max. 150
mA
Ausgang: + 24 V DC / max. 30
mA
Reinigungszeit 3,0-50s
Gesamt-Zykluszeit 4,0-7,5s
Fassungsvermogen Trennmittel-Behalter 0,251
.07 gal. (US)
Schutzart IP 21
Prifzeichen CE,CSA
Maximale Gerdusch-Emission (LWA) 82 dB (A)

Abmessungen Lx b x h

240 X 165 x 280 mm
9.45 x6.50 x 11.02 in.

Gewicht
(ohne Trennmittel und Option Drahtab-
schneider)

10 kg
22.05 Lb.
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Schaltplan Robacta Reamer

Reinigung starten
Cleaning start
Nicht belegt

gas nozzle free
Erdung — Earth

Not assigned
Gnd 0VDC

+24V
Gasdiise frei

—X1
1
2
3
4
5
16
N

===

BLAU - BLUE
BRAUN — BROWN L\ 151 Endschalter "Gasdise frei”
- Limit switch "Gas nozzle free”
SCHWARZ = BLACK — 24V DC max. 150mA
2

A2
—rRNY [ ]-2v1 24V DC max.105mA
Al

71



Pneumatikplan Robacta Reamer
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Konformitatserklarung

EU-KONFORMITATSERKLARUNG 2016
EU-DECLARATION OF CONFORMITY 2016
DECLARATION UE DE CONFORMITE, 2016

Die Firma

erklart in alleiniger Verantwortung,
dass folgendes Produkt:

Robacta Reamer
Gasdusenreinigungsgerat

auf das sich diese Erklarung
bezieht, mit folgenden Richtlinien
bzw. Normen Ubereinstimmt:

Richtlinie 2014/30/EU
Elektromag. Vertraglichkeit

Richtlinie 2006/42/EG
Maschinenrichtlinie

Europaische Normen inklusive
zutreffende Anderungen

EN ISO 12100:2010

EN 61000-6-2:2005+AC:2005
EN 61000-6-4:2007+A1:2011

Die oben genannte Firma halt
Dokumentationen als Nachweis der
Erflllung der Sicherheitsziele und
die wesentlichen Schutzanforder-
ungen zur Einsicht bereit.

Dokumentationsverantwortlicher:
(technische Dokumentation)

Ing. Josef Feichtinger

Glnter Fronius Strale 1
A - 4600 Wels-Thalheim

C€ 2016

Manufacturer

Hereby certifies on its sole
responsibility that the following
product:

Robacta Reamer
Gas nozzle cleaner

which is explicitly referred to by this
Declaration meet the following
directives and standard(s):

Directive 2014/30/EU
Electromag. compatibility

Directive 2006/42/EC
Machinery Directive

European Standards including
relevant amendments

EN ISO 12100:2010

EN 61000-6-2:2005+AC:2005
EN 61000-6-4:2007+A1:2011

Documentation evidencing
conformity with the requirements of
the Directives is kept available for
inspection at the above
Manufacturer.

person responsible for documents:
(technical documents)

Ing. Josef Feichtinger
Gunter Fronius Strale 1
A - 4600 Wels-Thalheim

Wels-Thalheim, 2016-07-07

La compagnie

FRONIUS INTERNATIONAL GMBH
Froniusstalle 1, A-4643 Pettenbach

se déclare seule responsable du fait
que le produit suivant:

Robacta Reamer
Appareil de nettoyage de buses gaz

qui est I'objet de la présente
déclaration correspondent aux
suivantes directives et normes:

Directive 2014/30/UE
Electromag. Compatibilité

Directive 2006/42/CE
Directive aux machines

Normes européennes avec
amendements correspondants
EN ISO 12100:2010

EN 61000-6-2:2005+AC:2005
EN 61000-6-4:2007+A1:2011

En tant que preuve de la satisfaction
des demandes de sécurité la
documentation peut étre consultée
chez la compagnie susmentionnée.

responsable documentation:
(technique documentation)

Ing. Josef Feichtinger
Gunter Fronius StralRe 1
A - 4600 Wels-Thalheim

ppa. Mag.Ing.H.Hackl

Member of Board
Chief Technology Officer
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spareparts.fronius.com

A5 SPAREPARTS
6o ONLINE

0

Fronius International GmbH
Froniusstrafie 1
4643 Pettenbach
Austria
contact@fronius.com
www.fronius.com

Under www.fronius.com/contact you will find the addresses
of all Fronius Sales & Service Partners and locations.




